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◦LTE国際データローミングインの実現

◦スマートフォン向け位置測位方式の高度化
　―A-GNSS（GPS+GLONASS）測位対応
　　およびUE-A測位対応―

◦コンピュータとの自然な会話を実現する
　雑談対話技術
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各地点にGNSS衛星受信
アンテナが設置

② 取得した衛星情報を
定期的に配信

③ SUPL接続要求
(GPS測位要求)⑤ GPS・GLONASS

衛星の電波取得

GPS衛星 GLONASS衛星

⑥ 測位演算実施

GRN

SLP

④ 衛星情報をアシスト
データとして配信

モバイルネットワーク

① GPSおよびGLONASSの
衛星情報を通知
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A-GNSS測位の概要およびネットワーク構成 




